
Устранение данной неисправности требует большого обьема подготовительних 
и ремонтних работ, что снижает боевую готовность ПАСП в целом. По^тому применение 
современних подходов при проектировании шасси, самой конструкции АЦ позволит 
повисить надежность при ^ксплуатации и увеличить временной промежуток между 
обслуживаниями.
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Аннотация. Разработани предложения по усовершенствованию методами теории 
распознавания образов статистического алгоритма подсистеми определения состояния 
обьекта наблюдения пожарной охрани по вектору параметров обьекта, измеряемих 
системой мониторинга.
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КаІіопаі ШАегзіІу оГ СІVІ1 РгоІесІіоп оГ № гаіпе

АЬзігасі. Ргорозаіз каVе Ьееп беVе1ореб Іо ітргоуе Іке зІаІізІісаі аІдогіІкт оГ Іке зиЬзузІет Гог 
беІегтіпіпд Іке 8ІаІе оГ Іке оЬ)есІ оГ оЬзегуаІіоп оГ Іке Гіге Ьгідабе Ьу Іке Vес^о  ̂ оГ оЬ)есІ 
рагатеІегз теазигеб Ьу Іке топіІогіпд зузІет шіп§ Іке теІкобз оГ раІІегп гесодпіІіоп Ікеогу. 
Кеумогйз: топіІогіпд зузІет, зідпаі іпІедгаІіоп, Гіге беІесІог, Гіге беІесІіоп, топіІогіпд оГ Іке 
ргоІесІеб оЬ]есІ.

Совершенствование системи мониторинга охраняемого обьекта (ОО) позволяет снизить 
время реагирования на возникновение чрезвичайной ситуации (ЧС), расширяет тактические 
возможности ее использования. В то же время для усовершенствования таких систем требуется 
расширять состав информации об ОО. Расширение состава датчиков ОО и перечня 
принимаемих решений требует обьединения разнородной информации в комплексной системе 
распознавания состояний на основе общей теории распознавания образов (обьектов, состояний) 
[1]. Важное значение в работе системи распознавания имеет перечень и свойства используемих 
признаков. В системе мониторинга ^то признаки, обусловленние либо наличием собственних 
излучений ОО, либо получаемие в процессе обработки сигналов, формируемих самим 
датчиком. Решение об отнесении текущего состояния ОО к одному из возможних из заранее
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определенного списка классов принимается на основе принятого метода оптимальности. 
В состав распознаваемьіх состояний ОО можно, например, отнести такие состояния, как 
«Пожар», «Ударное разрушение стекла», «Г орение спирта», «Тревога» (проникновение человека 
в помещение), «Метеорологические феномени» (ветри, випуск газа под большим давлением, 
^лектрические разряди в атмосфере), «Ударная волна» (взриви, самолети), «Движение водних 
масс» (морские волнь , плотинь ) и др.

В достаточно общем случае для определения состояния обьектов наблюдения пожарной 
охрани могут применяться такие методи распознавания, как логические, структурние, 
вероятностние и др. Особенностью большого числа используемих в датчиках признаков 
является их интервальний характер. При использовании интервального признака в качестве 
статистической модели _)-го признака к-го класса в условиях априорной неопределенности может 
использоваться композиция равномерного и нормального законов (равно-нормальний закон):
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где ак , Ькі -  нижняя и верхняя граници диапазона возможних значений признаков,
Ф[х] - интеграл вероятности,

что позволяет свести процедуру распознавания к логическому алгоритму принятия к-й гипотези:
Н*=Нк , при акі<хі<Ькі, І=1,.. . , !  (2)

Исходя из ^тих правил распознавания класса (состояния ОО), общую структуру 
комплексной системи распознавания (КСР) можно представить как последовательность 
процедур обработки сигнальних признаков системи (рис.1), содержащую:

АЦП -  аналогово-цифровое преобразование виходних сигналов датчиков, получение 
виборки признаков состояния ОО;

АЛУ (арифметико-логическое устройство) -  устройство сравнения вектора признаков 
с описаниями возможних состояний ОО, хранящихся в базе данних состояний (БДС), расчет 
величини, характеризующей степень их близости;

БПР (блок принятия решения) -  блок принятия КСР окончательного решения 
о состоянии ОО и передача результата соответствующим потребителям (отображения).

Блок
датчи-

ков
КСР

Г ------------------------------------------

Блок - Л ч
✓

БДСсамо- ¥

обуче- А _______
1/

\ і т  -ния і

!
і
і

АЦП

і
і
і
і
і
і

АЛУ

Блок
---- к отобра-

БПР ---- V жения и
передачи

Рисунок 1. Обобщенная структурная схема КСР.

Предложенний алгоритми функционирования комплексной системи распознавания 
состояния охраняемого обьекта позволяет получить более достоверную информацию о текущем 
состоянии обьекта при нештатних обстоятельствах, расширяет тактические возможности 
использования системи мониторинга и уменьшает время преодоления чрезвичайной ситуации.
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