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ПРОВЕДЕННЯ ПОРІВНЯЛЬНОГО АНАЛІЗУ ВПЛИВУ ДИНАМІЧНИХ ПАРАМЕТРІВ РЕГУЛЯТОРА НА ДИНАМІКУ РОБОТИ АВТОМАТИЧНОЇ СИСТЕМИ ПРОТИПОЖЕЖНОГО ЗАХИСТУ
Воробйова Д.А., НУЦЗ України
НК –  Дурєєв В.О., канд. техн. наук, доцент НУЦЗ України
Нелінійність характеристик регулятора може призводити до розвитку автоколивань і навіть до нестійкої роботи системи автоматичного регулювання (САР) протипожежного захисту [1]. Практичний інтерес представляє визначення межі автоколивань, тобто поєднання динамічних параметрів реального регулятора, що забезпечують відсутність розвитку автоколивань.
 Для проведення порівняльного аналізу впливу динамічних параметрів регулятора на динаміку САР в якості вихідних параметрів були обрані середні значення динамічних параметрів досліджуваної САР:
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Нелінійні особливості регулятора враховано у вигляді зони нечутливості вимірювального пристрою 
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 (гістерезис), та у вигляді динамічної добавки до помилки регулювання 
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 (розрив характеристики першого роду). В цьому випадку структурно-динамічна схема САР матиме вигляд (рис.1). 
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Рис.1 Структурно-динамічна схема САР

Для дослідження межі автоколивань на вхід автоматичної системи протипожежного захисту подавався імпульсний сигнал (вагова характеристика) перенастроювання, з величиною 0,01 і тривалістю 1с. Автоколивання вважалися відсутніми, якщо коливання згасали протягом 60с.
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