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Висота захисного огородження вибирається залежно від висоти розташування не-

безпечного елемента обладнання та відстані між огорожею та небезпечним елементом. 

Відстань від небезпечного елемента до огорожі повинна відповідати антропометричним 

параметрам людини та бути такою щоб людина не могла дотягнутися до небезпечного 

обертового механізму. Максимальна висота розташування небезпечного елемента скла-

дає 2,6 м, то б то працівник не дотягнеться до обертового механізму, який розташований 

на висоті понад 2,6 м, відповідно на цю висоту захисна огорожа буде не потрібна (рис. 1, 

табл.1) [1]. 

 
Рис. 1. Вимоги до конструкції бар’єрних захисних огорож: 1 – огорожа; 2 – небез-

печний елемент; с – висота від підошви до початку огорожі (0–300мм) 

 

Табл. 1. Ергономічні вимоги до конструкції бар’єрних захисних огорож 

Висота розташу-

вання небезпеч-

ного елемента, в 

Висота захисного огородження, а 

2400 2200 2000 1800 1600 1400 1200 
1000  

та менше 

Відстань від небезпечного елемента до огорожі б, мм 

2600 100 100 100 100 100 100 100 100 

2400 – 100 100 150 200 200 200 200 

2200 – 250 350 400 500 500 600 600 

2000 – – 350 500 600 700 900 1100 

1800 – – – 600 900 900 1000 1100 

1600 – – – 500 900 900 1000 1300 

1400 – – – 100 800 900 1000 1300 

1200 – – – – 500 900 1000 1400 

1000 – – – – 300 900 1000 1400 

800 – – – – – 600 900 1300 

600 – – – – – – 500 1200 

400 – – – – – – 300 1200 
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